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Les servomoteurs ExMax sont équipés d'une alimentafion universelle pouvant fonctionner
de 24 4 230VAC/DC. L'alimentation est autoréglable ! Le systéme de sécurité du ressort
de rappel fonctionne par coupure de courant. Pour les raccordements éleciriques en zones
dangereuses une boite a bornes EEx-e est requise avec certification suivant ATEX (ex.
ExBox).

| Schéma de branchement ExMax-5.10-BF et ExMax-15-BF |
Tout-Ou-Rien - 1 fil - retour ressort + circuit EEX-i SB7.0

Contacts intemes max. 24V[3A, Circut EEx4 passif ibre
230V/0,5A Préréglés 4 5° et 85° potentie! Bouton test sur site
Alimentafion des contacts et du et themo-limiteur de sécurité
senvomoteur & raccorder au méme (accessoire modéde FireSafe)
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Cablage standard = retour ressort en ~10 sec.
Cablage dela borne 5= retour ressort en ~3 sec.

Tout-Ou-Rien / 3 pos - retour ressort + circuit EEX<i  SB 7.1

Contacts intemes max. 24V/3A, Circuit EEx passif fibre
230VI0,5A Préréglés 4 5° et B5° potentiel Bouton test sur site
Alimentafion des contacts et du et hemo-limiteur de sécurité
senvomoledr & raccorder au méme (acoessaire mod&e FireSafe)
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Cablage standard = retour ressort en ~10 sec.
Cablage dela borne 5= retour ressort en ~3 sec.

Valeurs du circuits EEx-i
|

Uo = 10,6V V ATTENTION V
o = 11mA Pour une vitesse de 3 sec moteur etlou
Po = 30 mW retour par ressort, faire impérativement
Gi=0 avant lamise en route un auto-ajustement
L=0 de Iangle de rotation, le mode d'utilisation

est réduit 4 10% ED. avec 1 cydle
_|ic__uB_NA QOuvert/Fermé par minute.
Co | 830nF 3,7uF 45 pF Ne pas faire fonctionner le servomoteur
Lo | 2mH 5mH 10mH 2 cette vitesse sans couple

extérieur/force.

Bouton de réglage - Bouton
poussoir - LED pour réglage,
derriére le bouchon obturateur

10-positions de réglage (S)

Bouton poussair (T)

3 couleurs de LED

Sélection des paramétres
Exemple ExMax-5.10-BF Modéle Couples
ExMax -5.10-BF » 5Nm  10Nm
Paramétres demandés : ExMax-  15-BF B 15Nm
Couple 10 Nm
\itesse de rotation moteur 30 sec/90° v v
Vitesse de rotation  Position du bouton
. 38echH0® P 00 05
e . 15Sec90° B 01 06
Position du bouton de réglage (S) 07 07
60Sec/90° P 03 08
120Sec/90° P 04 09

Fonction, réglages et paraméfres

A) Auto réglage de I'angle de rotation:

Bouton (S): positionner la fléche sur « 02 » (couple inf.) ou « 07 » (couple sup.) puis
presser le bouton « T » et maintenir pendant + de 3 sec. Le servomoteur en autoréglage
va balayer son angle de course. La LED est verte dignotante.

L'autoréglage met env. 60 sec. (30 sec dans une sens et 30 sec dans 'aufre sens).
Puis positionner (S ) sur un code 00-09 suivant le couple et la vitesse demandée.

B) Pour réglage de la vitesse moteur et couple:

Dévisser I'écrou « S » situé & l'arriére du servomoteur 2 coté de la sorfie cable.
Modifier en « S » la vitesse de moteur en toumant la croix pour que la fléche se trouve
sur un des chiffres souhaité svt tableau ci-dessus.

Aprés sélection du code, la vitesse sera effecfive dés la prochaine action.

Ce réglage peut-étre effeciué sans que le servomoteur soit alimenté.

Si le servomoteur est alimenté, effectuer cette opération que lorsqu'il est a I'arrét.

C) Pour changer la vitesse retour ressort:

La vitesse de retour du ressort est de 10 sec.

Pour une vitesse de refour ressort en 3 sec. raccorder la borne 5 avec la borne 2.
Nota : En version avec retour ressort 3 sec. effectué impérativement un auto réglage.
(Voiren 3)

D) Informations supplémentaires pour mode 3 pos:

a fermé, b ouvert = direction |

b fermé, a ouvert = direction Il

a et b fermé = Le moteur ne fonctionne pas

a et b ouvert = Le moteur ne fonctionne pas

La direction (| et Il) dépend de la face sur laquelle est montée le servomoteur.
Vous pouvez changer la direction en inversant les bornes 3 et4 ou en refoumant le
servomoteur

Utilisation et indications défauts par LED

Voir doc. complémentaire EL
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