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Sonderausfiihrungen

ExMax-..-VAS/-CTS

EXPLOS/ONPROOF

‘ Elektrischer Anschluss

| ‘ Parametrierung und Betriebs-/Stérmeldungen |

Alle Antriebe verfligen (iber eine automatische Spannungserkennung fiir 24 bis 230 VAC/DC.
Die Antriebe erkennen die angelegte Spannung selbsténdig und miissen nicht angepasst
werden! Die Sicherheitsfunktion bei Federriicklaufantrieben erfolgt durch Unterbrechung
der Versorgungsspannung. Der elektrische Anschluss innerhalb des Ex-Bereiches muss

uber einen nach ATEX bescheinigten EEx-e-Klemmkasten erfolgen (optionales Zubehér).

Anschluss ExMax-5.10-BF und ExMax-15-BF |
Auf-Zu 1-Draht - Federriicklauf + EEx-i Stromkreis SB7.0

Integrierte, fest eingestellte Hilfsschalter, EEx-i Stromkreis fiir

max 24V/3A, 230V/0,5A schaltend bei  passive, potenzialfreie

5° und 85°. Die Spannung am bauseitige Taster
Hiflsschalter muss identisch mit der  und Sicherheits-
Versorgungsspannung sein und mit  temperaturausléser
gleicher Sicherung abgesichert sein. (Type FireSafe als Zubehor)
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Standard Anschluss = Federriicklauf in ~10 Sek
Zusatzbriicke auf Klemme 5 = Federriicklauf in ~ 3 Sek
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Auf-Zu/3-Pkt - Federriicklauf + EEx-i Stromkreis

Integrierte, fest eingestellte Hilfsschalter,
max 24V/3A, 230V/0,5A schaltend bei
5° und 85°. Die Spannung am
Hilfsschalter muss identisch mit der
Versorgungsspannung sein und mit
gleicher Sicherung abgesichert sein.

SB 7.1

EEx-i Stromkreis fiir
passive+potenzialfreie
bauseitige Taster

und Sicherheits-
temperaturausloser
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Standard Anschluss = Federriicklauf in ~10 Sek
Zusatzbriicke auf Klemme 5 = Federriicklauf in ~ 3 Sek

Kennwerte EEx-i Stromkreis Ach t '

o= 106V ; chiung: ;

lo = 11mA Bei einer Parametrierung fiir

Po = 30 mW Motorbetrieb in 3 Sekunden ist ein Stell-

G=20 winkelabgleich durchzufiihren und die

Li=0 Einschaltdauer von 10% ED einzuhalten!

Die Antriebe diirfen in diesem Modus

lic B 1A nicht ohne externe Last betrieben werden.

Co | 830nF 3,7uF 45pF

Lo | 2mH 5mH 10mH

Schalter - Taster - Lampe
zur Parametrierung, hinter
den Blindstopfen (kabelseitig)

10-Stellen Schalter (S)
Taster (T)
3-Farb LED

Auswahl der Einstellparameter

Beispiel ExMax-5.10-BF Typen Drehmomentauswahl
ExMax-5.10-BF p> 5Nm  10Nm
Gewiinschte Parameter: ExMax- 158F b SSINM
Drehmoment 10 Nm
Motorlaufzeit 60 Sek/90° v v
Laufzeiten Schalterstellungen
. it 3Sek/90° P 00 05
Ergebnis: Schalterposition (S)[08 153k90° > 01 06
30 Sek/90° P> 02
60 Sek/a0° B 03 0]
120 Sek/90°  p> 04 09

Funktionen, Einstellungen und Parametrierung

A) Stellwinkelabgleich:

Schalter (S) in Stellung 02 (kleines Moment) oder 07 (groBes Moment) stellen, dann
Taster (T) fir mind. 3 Sekunden gedriickt halten. Der Antrieb fahrt beide Endstellungen
selbstandig an und fiihrt den Stellwinkelabgleich durch. Die LED blinkt dabei griin.
Die Abgleichlaufzeit fiir diesen Vorgang betragt 60 Sek. (30 Sek. "Auf"/30 Sek. "Zu").
Danach den Schalter auf gewlinschte Laufzeit-/Drehmomentposition (Pkt. B) stellen.

B) Laufzeit- und Drehmomentwahl:

10 Stellenschalter (S) gemaR obiger Tabelle auf gewiinschte Parameter einstellen.
Die gewahlten Parameter werden bei der nachsten Regel-/Stellfunktion ausgefiihrt.
Die Einstellung kann ohne anliegende Versorgungsspannung vorgenommen werden.
Bei anliegender Spannung darf die Laufzeit-/Drehmomentwahl nur im Stillstand des
Antriebs vorgenommen werden.

C) Laufzeiteinstellung Federriicklauf:
Die Federriicklaufzeit von 3 bzw. 10 Sek. wird durch die Verdrahtung gewahlt (SB7.0/7.1)

D) Zusatzinformation fiir die Ansteuerung im 3-Pkt-Betrieb:

a geschlossen, b offen = Richtung |

b geschlossen, a offen = Richtung |l

aund b geschlossen = Motor dreht nicht

a und b gedffnet = Motor dreht nicht

Die Drehrichtung (I und I1) ist abhéngig von der links/rechts Montage des Antriebs an
der Klappe. Eine motorische Drehrichtungsanderung erfolgt durch Vertauschen der
Anschlussdrahte 3 und 4.

E) Funktion eines passiven Schalters im EEx-i Stromkreis:
Bei Unterbrechung des EEx-i Stromkreises fahrt der Antrieb Uber den Federrlicklauf in
seine Endstellungsposition.

Fehlermeldungen/Symptome und Problembehandlungen

Siehe Zusatzinformation "EL"
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